230Vac

NG Y-
C1R5
=== L~ 4
~~ C1R4
C1R3 — > 3
24Vac > INV 1
C1R2
1 — -« C1R1 — >
— - c P24
—_——~_cC3
R2 —— C4
—— O STEP1
—— Q STEP2 4 —_
| ~_ _~_ c2
STEP3 N
Q _~_ c3 C2R5
—>~] O |sters R3 —"—c4 cora[— 4
—— O ENABLE CoR3 ~—3
4 —_
— Q COMMON L~ 2 INV 2
CONTATTI INTERNI AL WC-4 _—_ c2 C2R2
— - C2R1 — 1
R4 —_ C4
P24
4 —_
WC-4 — e
—_——~_cC3
_/_
R5 c4 s
C3R5
L 4
_—_ c1 C3R4
_~_ c2 C3R3 L 3
O +12 — -3 L~ 2 INV 3
+12 R1 — — C4 C3R2
O o — NP
i C3R1
Q 5 RELE' 4 VIE
GND BOBINA 24Vac P24
GND CNT
[ ]
CONNETTORE DEL SENSORE ANEMOMETRICO
VISTO DAL LATO SALDATURE
NG Y
QUESTO SCHEMA MOSTRA LE CONNESSIONI FRA IL CONTROLLER WC-4 E 4 INVERTER SEPARATI. C4R1 = CONTATTO 4 DEL RELE' 1 C4R5
PER EVITARE CORTOCIRCUITI FRA GLI INVERTER, OCCORRE SEPARARE OGNI SINGOLO COMANDO C4R2 = CONTATTO 4 DEL RELE' 2 |~ 4
SECONDO IL PRESENTE SCHEMA. C1R5 = CONTATTO 1 DEL RELE'5 C4R4
L 3
LO SCHEMA SI SEMPLIFICA SE SI USANO MENO INVERTER E/O MENO SOGLIE. C4R3 INV 4
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